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La controlabilidad y la controlabilidad positiva constituyen conceptos fundamentales en el estudio de los
sistemas dinámicos, al desempeñar un papel central en la comprensión teórica y en el diseño de sistemas
complejos. Por su parte, las hipergráficas se presentan como estructuras matemáticas de gran versatilidad, cuyas
aplicaciones abarcan desde la teoría combinatoria hasta el análisis de redes y sistemas. En esta plática, se
expondrán los conceptos esenciales que permitirán establecer una conexión entre las hipergráficas y la teoría
de la controlabilidad, tanto en su forma general como en su variante positiva, en el contexto de los sistemas
dinámicos.
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